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ソリューションカタログ

SeGMo-System
半自動および全自動でのサイズ調整

鉄道 
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モーションセンサーおよび統合駆動技術
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設定されたレシピに基づいた全自動フォーマット変更 - 迅速かつ安全

pressmaster – stock.adobe.com

GEL 6113GEL 6110
小型アクチュエータ
GEL 6109

回転式測定システム
GEL SEPOD L GEL SEROT

目標値表示
GEL SEHMI

回転式測定システム
GEL SEPOD R

いずれにしても人員がいる場合は、フォーマット変更の頻度に
よっては、完全に自動化されたソリューションが不要な場合が
あります。位置表示器による手動調整および位置監視は、技術

的に簡単で魅力的な価格のソリューションであると同時に、高
いレベルの製品品質およびプロセスの信頼性を提供します。

スピンドル調整 間接調整 プッシャー調整 フォーマット変更

SeGMo-System
フォーマット変更時間短縮による生産性の向上
現在、多くの産業で自動化、すなわちプラントの生産性が向上し、フォ
ーマットの変更や再稼働に要する時間は、付加価値の大幅な損失とな
っています。そのため、フォーマットの変更時間を最適化することは、生
産性を向上させるための重要な方法です。
当社のSeGMo-Systemを導入すれば送り軸の自動化が実現できます。
プラント制御システムに簡単に組み込むことができ、システムの効率を
上げ、時間およびコストを削減します。
製函機、封函機、ラップアラウンドケーサー、パッカー、梱包物フィーダ
ー、ラベラー等、様々な装置に対応します。半自動化、全自動化で、お客
様のアプリケーションに最適なソリューションを提供します。

	 セットアップ時間の短縮：高い 
柔軟性および生産性

	 高いプロセス信頼性による 
早い投資回収率

	 UL認証：  
輸出の簡易化

	 Industrie 4.0：インテリジェントな 
コンディションモニタリング

	 バッテリーフリーシステム：  
ライフサイクルコストの削減

	 非常に高い電磁 
適合性 (EMC)

SeGMoシステムの長所

	 SeGMo-Systemによる時間短縮およびエラー防止
1 	 即時生産開始
2 	 遅延：スタッフを待つ時間、 

調整を行う際の歩行距離
3 	 大幅な遅延：スタッフを待つ時間、調

整を行う際の歩行距離、文書から設定
値を読み取ることによる設定ミスのリ
スク増加

4 	 自動エラー修正
5 	 フィードバックがシステムを停止させ、

スタッフはエラーを修正可能
6 	 不良品がたまるまで、間違った位置に

あることに気づかない
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フォーマット2への 
切り替え

フォーマットの 
変更

時間

フォーマット2

フォーマット1

フォーマット2での 
生産開始

不良品につながる
調整エラー

予期しない
寸法変化

SeGMo-Positioning - 全自動化
SeGMo-Assist - 半自動化
機械式カウンター付きハンドル

SeGMo-Assist 
手動調整のデジタル化開始

SeGMo-Positioning 
小さなロットサイズおよび梱包の高い多様性
高い頻度の製品変更には、
スピード、信頼性、柔軟性が
求められます。送り軸を全自
動で調整し、機械のセットア
ップ時間を短縮します。 
送り軸の作業エリアにスタッ
フを配置しない場合や、複数
シフトのシステムを夜間に無
人で稼働させる場合にも、全
自動化が有効なソリューショ
ンとなります。

ステンレス
スチール

V2A

リニア測定システム
GEL SEPOD L GEL SELIN
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PLC経由のスタンドアローン運転

SeGMo-BoxによるIndustrie 4.0 - シングルケーブル技術

センサーアクチュ
エータレベル
フィールドバス内蔵のスタ
ンドアローン型は、PLCと
のダイレクトな統合を可能
にします

センサーアクチュ
エータレベル
SeGMoシリーズは、生産デ
ータを収集し、コマンドを
実行します。これにより、プ
ロセスのデジタル化、さら
にIndustrie 4.0アプリケー
ションの実現が可能になり
ます。

システムレベル
Lenord+Bauerが提供する機
能ブロックライブラリは、アクチ
ュエータおよび位置表示器の
PLCプログラムへの統合を簡素
化します。

システムレベル
Lenord+Bauerが提供す
る機能ブロックライブラ
リは、アクチュエータおよ
び位置表示器のPLCプロ
グラムへの統合を簡素化
します。

統合レベル  
共通のIEフィールドバスは、モジュール
式のSeGMo-Boxを介してゲートウェ
イとして利用できます。オプションの安
全なネットワーク接続により、遠隔保
守やIndustrie 4.0アプリケーションな
どが可能になります。
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本カタログに記載されている商標およびブランドは、それぞれの所有者に帰属します。本書では、それらの表記はしていません。
本カタログの一部の製品は特別装備を含む表示となっており、これらは通常納入品には含まれないことにご注意ください。技術情報を参照してください。

De
dM

ity
ay

 – 
sto

ck
.ad

ob
e.c

om

 

	0	 5	 10	 15	 20	 25	 28	 30	 35	 40

SeGMoシリーズ
あらゆる要求に対応する最適なソリューション
SeGMo-Systemは、デジタルポジションディスプレイSeGMo-Assist、ア
クチュエータSeGMo-Positioning、およびフィールドバスに柔軟に統合
できる分散型制御ユニットSeGMo-Boxで構成されています。さらに、こ
のプラグアンドプレイソリューションには、コネクタを含む、認証済みでド
ラッグチェーンに対応したハイブリッドケーブルが含まれています。
デジタルポジションディスプレイSeGMo-Assistは、目標位置と実際の位
置を表示することで、手動での調整作業を容易にします。回転型とリニア
型のバリエーションがあります。測定システムを使用しないディスプレイ
は、例えば、フォーマット変更およびツール交換時にサポートします。
アクチュエータSeGMo-Positioningは、バッテリーフリーのマルチター
ンアブソリュートエンコーダ、ギア、モーターに加え、パワーエレクトロニ
クスおよびコントロールエレクトロニクスを統合したメカトロニクスシス
テムです。定格トルク最大15Nmにより、送り軸に求められる一般的な
性能をカバーしています。アクチュエーターは、機能モジュールでプラン
ト制御システムに組み込むことができます。
また、分散型SeGMo-Boxにより、最大17の送り軸を自動化することが
可能です。この装置は、接続されたアクチュエータの電源管理を行い、
プラント制御システムとの通信を集約させます。また、モジュール式の
SeGMo-Boxには、最大48台のポジションディスプレイを接続することが
でき、アクチュエータとポジションディスプレイの混合運転が可能です。

セットアップ時間の短縮により、自動フォ
ーマット変更あたりのコスト曲線は、手動
調整と比較して大幅に平坦になります。
例のグラフでは、28日後に曲線が交差し
ています。この時点で、手動によるフォー
マット変更コストは、SeGMo-Systemの
総コストを上回っており、投資が報われ
たことになります。

	 高いプロセス信頼性による早い投資回収率

セ
ット

ア
ッ

プ
費

用

生産日数

損益分岐点

利益手動調整 
コスト

SeGMo-System 
による調整コスト
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プラグアンドプレイ
短時間での設置&シンプルな配線 
位置決めの品質は、最初の試運転で明らかになることがよくあります。こ
こでは、簡単なシステム統合および快適なインタラクションが、ミスのな
い効率的なエンジニアリングの鍵になります。 
Lenord+Bauerでは、ドライブシステム全体の設定にSeGMo-
Support Toolを使用しています。必要なデバイスファイルに加えて、一
般的なオートメーションプラットフォーム用の実行可能な機能ブロック
が用意されています。また、プラント制御システムのスイッチを入れるこ
となく、アクチュエータを動かすことが可能です。
機能ブロックをPLCプログラムに組み込むことで、アクチュエータはプラ
ント制御システムに即座に対応することができます。

SeGMo-Connect - 最新の接続技術
センサー、リミットスイッチ、安全装置、
電気駆動装置など、機械に搭載される
電気部品の数は多いため、ケーブルの配
線工数が非常に多くなります。これを最
小限に抑えるために、Lenord+Bauer
は1本のケーブルで対応するソリューショ
ンを提供します。 
バス通信用の2本のケーブルおよびア
クチュエータへの電源供給用の3本目
のケーブルの代わりに、ハイブリッド
ケーブル1本を接続するだけです。例え
ば、SeGMo-Boxに5台のアクチュエー
タを接続した場合、ケーブルの本数は15
本から5本に減ります。 
コネクタ処理済みのハイブリッドケーブ
ルは、ケーブル配線にかかる手間を最
小限に抑えるだけでなく、ケーブルダク
トの省スペース化も実現します。ドラッ
グチェーンでの使用向けに設計されて
おり、食品用、ハロゲンフリー、cULus
認定コンポーネントとして提供されてい
ます。 

スタンドアローン配線 SeGMo-Boxによる配線

アクチュエータ1台につき 
必要なケーブルは3本

アクチュエータ1台につき 
必要なケーブルは1本のみ

位置決めドライブを 
5台 

接続する場合
ケーブル15本

ケーブルダクト

ケーブル5本

ケーブルダクト

1 	 機械ハウジング
2 	  トルクアーム
3 	 SeGMo-Assist
4 	 固定ネジ
5 	 貫通型中空軸
6 	 ハンドホイール付き機械シャフト
7 	 M12 接続部

1 	 機械ハウジング
2 	 トルクアーム
3 	 クランプリング
4 	 機械シャフト
5 	 SeGMo-Positioning
6 	 SeGMo-Connect接続部

取り付けが容易なSeGMo-Assist

取り付け例

回転位置測定では、送り軸の
機械シャフト端にはめるタイ
プのポジションディスプレイが
設置されます。ポジションディ
スプレイは、固定ネジにより機
械シャフトに直接取り付けら
れます。シャフトの変動を吸収
する役目としてのトルクアーム
は共回りを防止し、機械シャフ
トのわずかなアキシャルまた
はラジアル方向の動きも補正
します。

取り付けが容易なSeGMo-Positioning
送り軸のアクチュエータは、
中空軸が多く採用されてい
ます。これを機械シャフトに
直接取り付け、クランプリン
グで固定します。トルクアー
ムにより、アクチュエータが
回転するのを防ぎます。 
この構造は、機械シャフトの
アキシャルまたはラジアル方
向の遊びを補正します。アク
チュエータは機械シャフトの
上に「乗り」、振り子運動は
最小限に抑えられます。トル
クアームは、様々な設置スペ
ースに柔軟に対応できます。

取り付け例

USBサービスアクセス

動きを吸収する 
トルクアーム

トルクアームの形状や
デザインは、アプリケ
ーションによって異な
ります。
取り付けに必要な各
種アクセサリーをご用
意しています。

ブランキングプラグの裏
側にあるサービスプラグ 
(ミニUSB) にアクセスで
きます。
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SeGMo-Systemの使用
エラーのないフォーマット変更およびプロセス信頼性

異なる梱包サイズを完璧に処理するため
に、装備変更時に一部機械の調整が必要
になります。例えば、高さおよび幅の設定変
更が挙げられます。SeGMo-Systemでは、
これらを素早く、ミスなく実現することが可
能です。プラントの半自動化または全自動
化のどちらかを選択することができます。 
プロセスの自動化を始めるにあたり、これま
で手動で行っていたフォーマット調整にデジ
タルポジションディスプレイSeGMo-Assist
を加えることは、プラント制御システムに接
続された軸を確実に監視するための良い方
法です。ボタンを押すだけで全自動で再
現可能なフォーマット変更が必要な場合

は、SeGMo-Positioningで機械を自動化
してください。特に、小さなロットサイズお
よび梱包の多様性が高い場合には、利用
価値があります。
デジタルポジションディスプレイSeGMo-
AssistおよびアクチュエータSeGMo-Posi
tioningは、共にモジュール式のSeGMo-
Boxに接続し、産業用イーサネットフィール
ドバスネットワークに統合し、ボックスを介
して一元管理できます。SeGMo-Boxと一
緒にハイブリッドケーブルSeGMo-Con-
nectを使用すると、1台のアクチュエータに
対し必要なケーブルは1本のみなので、配
線時間を短縮することができます。

SeGMo-Assist
10～21ページ

SeGMo-Positioning
22～29ページ

SeGMo-Box
30～35ページ

SeGMo-Connect
36～39ページ

	 グローバルソリューション
アメリカやカナダにおける機械および生産プラントの認可は、まるで障害物競走
のようです。すべてのコンポーネントおよび取り付けられたケーブルは、ULの要求
事項に適合している必要があります。すでにこれらの要件を満たしている機械を
全自動化するシステムをお探しですか？Lenord+BauerのUL認証アクチュエータ
SeGMo-Positioning を使用すれば、手間のかかる個別検査を省くことができます。 
当社は、ULの監査を定期的に受けており、安全要求事項や製造工程におけるすべて
の仕様が満たされていることを証明しています。アクチュエータだけでなく、関連す
るケーブルソリューションやSeGMo-BoxもULの要求事項を満たし、cURusまたは
cULus適合マークが表示されています。これは、SeGMo部品がUL 61800に準拠し
た適用規格を満たしていることを証明するものです。また、NFPA 79に準拠し、アメリ
カンワイヤゲージ (AWG) に準拠した配線を実現しています。

Industrie 4.0の技術的な推進力は、デジタル化およびインテリジェントなデータ評価
です。この2つの技術はi3SAACの枠組みの中で実現され、コンディションモニタリング
やシステム監視といった将来のアプリケーションを切り開くものです。

	� インテリジェントなデータ処理により、軸の状態監視が可能となり、予期せぬシステ
ム障害を防止

	� 最も一般的なオートメーションプラットフォーム、コミッショニングツール、分散型コ
ントロールユニットに対応した機能ブロックにより迅速な統合

	� ユーザーインターフェース、USB接続、Webサーバーの自由な設計により、システム
とのインタラクションが容易

	 3SAAC：Industrie 4.0に対応

Industrie 4.0
&

遠隔保守

9SeGMo ソリューション カタログ8



SeGMo-Assist
手動によるフォーマット調整

概要
	� 目標位置と実際の位置を表示し、手動での調整

作業を容易に
	� 回転および直線位置測定用
	� フォーマット変更およびツール交換をサポートす

るディスプレイ 

特徴
	� プラスチックハウジング、ABS
	� 動作温度範囲 0 °C～+60 °C
	� カスタマイズされたピクトグラムを表示する明る

いグラフィックディスプレイ
	� 保護等級　IP 65
	� CANopenプロトコルを搭載したCANバス、 

IO-Link、プロファイル CiA 406 (1) 

長所
	� EMC干渉に強い
	� 配線が容易
	� 狭い場所での設置に適した超小型
	� アブソリュートマルチターン位置検出により、電源

投入後すぐに使用可能
	� ユーザーガイダンスを容易にするために自由にプ

ログラム可能なピクトグラム
	� 電気系統はメンテナンスフリー

適用領域
	� 梱包機
	� 食品・ボトリングプラント
	� 木材・プラスチック加工機
	� 機械・プラントエンジニアリング全般

デジタル位置表示器SeGMo-Assistをプラントに
追加することにより、手動調整プロセスを大幅に
簡素化することができます。

(1) モジュール式のSeGMo-Boxによるその他の通信インターフェース

GEL SEROT GEL SEHMIGEL SELINGEL SEPOD LGEL SEPOD R

 

	

al
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	 バッテリーフリーシステム – 環境にもコストにもやさしい
マルチターンアブソリュートエンコーダ
を内蔵する電気系統メンテナンスフリー
のデジタルポジションディスプレイは、バ
ッファバッテリーを必要としません。 
これにより、運用コストの削減と同時
に、バッテリー交換の必要がないため、
環境保護にもつながります。

コ
ス

ト

時間

SeGMo-System

バッテリーバッファリングシステム

バ
ッ

テ
リ

ー
交

換
間

隔
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GEL SEPOD R
回転式測定システム

説明
機械シャフトまたはスピンドルに取り付けて使用
する回転位置測定用の位置表示器です。通信イン
ターフェースを介して直接、またはモジュール式の
SeGMo-Boxを介して間接的にプラント制御システ
ムに接続されます。モジュール式のSeGMo-Boxで
位置表示器を使用することにより、一般的な産業用
イーサネット通信インターフェースをすべて接続する
ことができます。
 

接続
位置表示器は20～30V DCの電源電圧で動作しま
す。通信インターフェースは、バス通信および電源供
給を行います。プラント制御システムまたはモジュー
ル式SeGMo-Boxの接続には、YまたはT分配器、イ
ンターフェースケーブル、終端抵抗が必要です。
 

アブソリュートエンコーダ内蔵
磁気アブソリュートマルチターンエンコーダにより、
停電時や「緊急停止」後の原点復帰が不要です。バ
ッテリーフリーのエンコーダにより、位置表示器は
電源投入後に位置を認識し、すぐに使用可能です。
スイッチオフ時には、絶対位置を失うことなく、セン
サーシャフトを129回転調整することができます。
高い衝撃/振動負荷に耐えるアブソリュートエンコ
ーダです。
 

表示および操作要素
位置表示器にグラフィックディスプレイを採用。位
置測定では、以下の値を読み取ることが可能です。

	� 実際の位置
	� 目標位置
	� 回転方向
	� 動作状態

診断表示がトラブルシューティングをサポートしま
す。メニュー操作は、ディスプレイの下にある3つの
薄型ボタンで行います。

A	機械シャフトまたはスピンドルを固定するための固定ネジ
B	 トルクアーム
C	ポジショントルクアームGEL SEPODRxxxxxB
D	ポジショントルクアームGEL SEPODRxxxxxA
E	 機能アース (平型プラグ6.3mm)
F	 通信インターフェースおよび電源電圧

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]

製品情報

技術仕様
電源電圧 20 V～30 V DC

定格消費電力 ≈ 50 mA (24 V DCの場合)

通信インターフェース：フィールドバス CANopenプロトコルを搭載したCANバス、プロファイル CiA 406、ガルバニック絶縁なし、IO-Link

通信インターフェース：  
産業用イーサネット (1)

sercos III (2)、POWERLINK、PROFINET IO / RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP (2)

材質 ケース素材：ABS樹脂、無煙炭、点検窓：プラスチック製、耐衝撃性

外形寸法 (コネクタなし) ≈ 48 × 50 × 70 mm / 1.89 x 1.97 x 2.76 インチ

重量 ≈ 170 g / 6.0 オンス

ディスプレイ 有機EL 1.54インチ モノクロ、イエロー (128×64ピクセル、グラフィック)、言語：英語

動作温度範囲 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 65

(1) はGEL 65Mとの組み合わせで、(2) はご要望に応じて
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フィールドバス 
インターフェース

さらに 
SeGMo-Boxを介して

Ø 20 [0.79] H7

証明書
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GEL SEPOD L
外部センサー用表示

説明
位置表示は外部センサー GEL SELIN (リニア) また
は GEL SEROT (回転式)　での測定のためのもの
で、2本のネジで機械に取り付けられます。通信イン
ターフェースを介して直接、またはモジュール式の
SeGMo-Boxを介して間接的にプラント制御システ
ムに接続されます。モジュール式のSeGMo-Boxで
位置表示器を使用することにより、一般的な産業用
イーサネット通信インターフェースをすべて接続するこ
とができます。 

接続
位置表示器は20～30V DCの電源電圧で動作しま
す。通信インターフェースは、バス通信および電源供
給を行います。位置表示器をプラント制御システムま
たはモジュール式SeGMo-Boxに接続する場合は、Y
またはT分配器、インターフェースケーブル、終端抵抗
が必要です。外付けセンサーは、位置表示器のセンサ
ー接続部に接続されます。 

表示および操作要素
位置表示器にグラフィックディスプレイを 採用。位
置測定では、以下の値を読み取ることが可能です。

	� 実際の位置
	� 目標位置
	� 回転方向
	� 動作状態

診断表示がトラブルシューティングをサポートしま
す。メニュー操作は、ディスプレイの下にある3つの
薄型ボタンで行います。

製品情報

技術仕様
電源電圧 20 V～30 V DC

定格消費電力 24 V DC で約 150 mA (外部センサーあり)

通信インターフェース：フィールドバス CANopenプロトコルを搭載したCANバス、プロファイル CiA 406、ガルバニック絶縁なし、IO-Link

通信インターフェース：  
産業用イーサネット (1)

sercos III (2)、POWERLINK、PROFINET IO / RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP (2)

材質 ケース素材：ABS樹脂、無煙炭、点検窓：プラスチック製、耐衝撃性

外形寸法 (コネクタなし) ≈ 48 × 50 × 70 mm / 1.89 x 1.97 x 2.76 インチ

重量 ≈ 100 g / 3.53 オンス

ディスプレイ 有機EL 1.54インチ モノクロ、イエロー (128×64ピクセル、グラフィック)、言語：英語

動作温度範囲 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 65

(1) はGEL 65Mとの組み合わせで、(2) はご要望に応じて
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自由に選択できるインターフェース：  
SeGMoファミリーは、一般的なフィー
ルドバスをすべてサポート

	 スタンドアローン
1 	 GEL 65Mxとの組み合わせ

併用：SeGMo-Assist/通信インターフェース

インターフェース GEL SEPOD R GEL SEPOD L GEL SEHMI
CANopen

IO-Link

PROFINET IO/RT 1 1 1
EtherCAT 1 1 1

EtherNet/IP 1 1 1
sercos III 1 1 1

POWERLINK 1 1 1
Modbus/TCP 1 1 1

フィールドバス 
インターフェース

さらに 
SeGMo-Boxを介して

証明書

A	 M5ネジ穴2個、最大ねじ込み深さ：7 mm
B	 機能アース (平型プラグ6.3mm)
C	 通信インターフェースおよび電源電圧
D 	センサー接続部

STEPファイルは、福田交易までお問い合わせください
すべての寸法の単位はmm [カッコ内はインチ]

15SeGMo ソリューション カタログ14



GEL SEROT
GEL SEPOD L用回転式アブソリュート測定システム

説明
回転センサー GEL SEROT は、機械のシャフトま
たはスピンドルの位置変化を非接触で検出し、関
連する表示から空間的に離れた場所に取り付ける
ことができます。これにより、測定値を測定点に関
係なく読み取ることができるというメリットがあり
ます。センサーの記録値と動作状態は位置表示器 
GEL SEPOD L に送信されます。これにより、センサ
ーの電力供給、ディスプレイへのセンサーデータの
表示、および上位システムのコントローラとの通信
が引き継がれます。
内蔵型磁気アブソリュートマルチターンエンコーダ
により、停電時や「緊急停止」後の原点復帰が不
要です。バッテリーフリーの、マルチターンエンコー
ダにより、センサーは電源投入後に位置を認識し、
すぐに使用可能です。スイッチオフ時には、絶対位
置を失うことなく、センサーシャフトを129回転調整
することができます。高い衝撃/振動負荷に耐える
マルチターンエンコーダです。

接続
位置表示器GEL SEPOD Lとの併用を想定してい
ます。

製品情報
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技術仕様
電源電圧 20 V～30 V DC

定格消費電力 ≈ 30 mA (24 V DCの場合)

材質 ケース素材：ナイロン PA 12 ブラック

外形寸法 (コネクタなし) ≈ 48 × 44.8 × 70 mm / 1.89 x 1.76 x 2.76 インチ

重量 ≈ 145 g / 5.12 オンス

動作温度範囲 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 65

証明書

A	機械シャフトまたはスピンドルを固定するための固定ネジ
B	 トルクアーム
C	ポジショントルクアームGEL SEROTxxxxxB
D	ポジショントルクアームGEL SEPOTxxxxxA
E	 機能アース (平型プラグ6.3mm)
F	 通信インターフェースおよび電源電圧

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]
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GEL SELIN
GEL SEPOD L用リニア・アブソリュート測定システム

技術仕様
電源電圧 20 V～30 V DC

定格消費電力 ≈ 100 mA (24 V DCの場合)

材質 ケース素材：亜鉛ダイカスト

外形寸法 (コネクタなし) ≈ 70 × 16 × 30 mm / 2.76 x 0.63 x 1.18 インチ

重量 ≈ 50 g / 1.76 オンス

測定方式 非接触型、磁気アブソリュート

解像度 10 μm

最大測定範囲 10m / 32.81フィート

最大動作速度 4 m/s / 8.95　mph

動作温度範囲 -10 °C ～ +70 °C / 14 °F ～ 158 °F

保護等級 IP 65

読み取り距離 (1) 1.5mm/0.06インチ

(1) 測定精度を下げる場合は、磁気テープまでのセンサー距離2mm/0.08インチも可能

製品情報

説明
リニアセンサーGEL SELINは、リニア調整工程の位
置変化を非接触で検出します。位置の変化は、GEL 
SEPOD Lの位置表示器から上位のプラント制御シ
ステムに伝達されます。通信インターフェースは、位
置の測定値のデータ伝送およびリニアセンサーの
電源供給を行います。位置の測定値を非接触で記
録するためには、リニア軸に磁気テープを貼り付け
る必要があります。
リニアセンサーは磁気テープから最大
1.5mmの距離に取り付けられ、通信インタ
ーフェースを介して位置表示器と接続されま
す。測定精度を下げる場合は、磁気テープまでのセ
ンサー距離2mmも可能です。リニアセンサーは、
磁気テープまでの距離を測定することで、測定シス
テムの取り付けをサポートします。最大距離を超え
た場合、リニアセンサーはStatusbitを伝達し、さら
にこの状態をLEDで表示します。 

接続
位置表示器GEL SEPOD Lとの併用を想定してい
ます。
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証明書

X	ケーブル長 (接続タイプ)

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]
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GEL SEHMI
目標値表示

説明
目標値表示は、目標位置や動作状態を表示し、フ
ォーマット変更またはツール交換時にオペレータ
をサポートします。機械に2本のネジで取り付けら
れ、通信インターフェースを介して直接、またはモ
ジュール式のSeGMo-Boxを介して間接的にプラ
ント制御システムに接続されます。モジュール式の
SeGMo-Boxで目標値表示を使用することで、すべ
ての一般的な産業用イーサネット通信インターフェ
ースを接続することができます。 

接続
目標値表示は20～30V DCの電源電圧で動作しま
す。通信インターフェースは、バス通信および電源
供給を行います。プラント制御システムまたはモジ
ュール式SeGMo-Boxに接続する場合は、Yまたは
T分配器、インターフェースケーブル、終端抵抗が必
要です。

表示および操作要素
目標値表示にグラフィックディスプレイを採用。以
下の値を読み取ることができます。

	� 目標位置
	� 動作状態

メニュー操作は、ディスプレイの下にある3つの薄型
ボタンで行います。

  

  

製品情報

  

技術仕様
電源電圧 20 V～30 V DC

定格消費電力 ≈ 50 mA (24 V DCの場合)

通信インターフェース：フィールドバス CANopenプロトコルを搭載したCANバス、プロファイル CiA 406、ガルバニック絶縁なし、IO-Link

通信インターフェース：  
産業用イーサネット (1)

sercos III (2)、POWERLINK、PROFINET IO / RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP (2)

材質 ケース素材：ABS樹脂、無煙炭、点検窓：プラスチック製、耐衝撃性

外形寸法 (コネクタなし) ≈ 48 × 50 × 70 mm / 1.89 x 1.97 x 2.76 インチ

重量 ≈ 100 g / 3.53 オンス

ディスプレイ 有機EL 1.54インチ モノクロ、イエロー (128×64ピクセル、グラフィック)、言語：英語

動作温度範囲 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 65
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(1) はGEL 65Mとの組み合わせで、(2) はご要望に応じて

フィールドバス 
インターフェース

さらに 
SeGMo-Boxを介して

証明書

フルグラフィックディスプレイによるペーパーレスなステップバイステップガイド

開始画面 課題 手順1 手順2 ...～... 終了画面

フルグラフィックディスプレイの採用により、あらゆる言語で
確実に操作を理解することができます。SeGMo-ImgConv 
Toolにより、独自のピクトグラムをデザインすることができ、

ユーザーガイダンスを簡素化することができます。目標値表示
には、カスタマイズしたピクトグラムを最大40個まで保存する
ことができます。

Tool 
= change B05.D04

1. Move tool  
to position 1

2. Release  
the four M4 screws

Setup
completed!

A	M5ネジ穴2個、最大ねじ込み深さ：7 mm
B	 機能アース (平型プラグ6.3mm)
C	通信インターフェースおよび電源電圧

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]
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SeGMo-Positioning
全自動化

概要
	� 全自動調整作業を可能にする小型ドライブユニ

ット
	� マルチターンアブソリュートエンコーダ付きギアボ

ックス付きBLDCモーター
	� パワーアンプ内蔵
	� 機械シャフトに取り付けるインテリジェント調整

ユニット

特徴
	� 公称トルク：1.4Nm～18Nm
	� ステンレススチール、アルミニウムまたはプラスチ

ック製のハウジング
	� 動作温度範囲 -10 °C～+60 °C
	� バッテリーフリーのアブソリュートマルチターンエ

ンコーダ
	� 保護等級 IP 65/IP 67
	� 通信インターフェースCANopen (CiA 402)、 

PROFIBUS-DP (V0/V1)、sercos III、 
POWERLINK、PROFINET IO/RT、EtherCAT、 
EtherNet/IP、Modbus/TCP、IO-Link (1)

	� オプションでcULusレコグナイズドコンポーネント 

長所
	� ハイブリッドケーブルまたはプラグコンセントの

選択可能
	� 重要なシステムパラメーターを監視し、安全な運

用をサポート (過負荷保護)
	� バッテリーレス磁気アブソリュートマルチターンエ

ンコーダによるアブソリュート位置検出により、電
源投入後すぐに使用可能

	� 電気系統はメンテナンスフリー
	� 永久グリス潤滑によるメンテナンスフリーのギアボ

ックス 

適用領域
	� 梱包機
	� 食品・ボトリングプラント
	� 木材・プラスチック加工機
	� 印刷機・製本機
	� 広範な生産プラント

SeGMoは、Sensor (センサー)、Getriebe (ギア) およびMotor (モーター) に由来します
センサー、ギア、モーターを小型ハ
ウジングに統合し、省スペース化を
実現。

1 	 アブソリュート位置センサー
2 	 パワーアンプ
3 	 フロントエンドインターフェース
4 	 ギア
5 	 抑速ブレーキ
6 	 ブラシレスDCモーター

完璧な統合を実現：小型アクチュエータが高さ・幅の調整を
自動制御します。多様なインターフェースにより、機械への技
術的な組み込みが非常に簡単です。
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GEL 6109 GEL 6110 GEL 6113

(1) 近日提供開始予定

ステンレス
スチール

V2A
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GEL 6109
狭い場所での設置に適した小型アクチュエータ

説明
GEL 6109アクチュエータは、非常に小型な位置決め
システムです。段差のあるハウジングにより、ほぼどの
ような隙間にもフィットします。この小さなパワーパッ
クで、最大5Nm/70rpmを発揮します。
機械シャフトに接続するためのカップリングを追加す
る必要がない中空プラグインシャフトは、取り付けを
簡素化し、設置スペースを節約することができます。 

接続
このアクチュエータは、24V ～ 30V DCの2つの電
源電圧を必要とします。ロジック回路の電源電圧は
制御電子回路に、パワー回路の電源電圧はモーター
用のパワー電子回路に供給されます。アクチュエータ
はハイブリッドケーブル (SeGMo-Connect) を介し
てSeGMo-Boxに接続されます。SeGMo-Connect
は、バス通信およびアクチュエータへの電源供給を行
います。  
フィールドバスインタフェースを内蔵したスタンドアロ
ーンユニットとして、プラント制御システムに直接接続
されます。このために、2本のフィールドバスケーブル
および電源ケーブルがドライブに接続されています。

アブソリュートエンコーダ内蔵
磁気アブソリュートマルチターンエンコーダにより、停
電時や「緊急停止」後の原点復帰が不要です。バッテ
リーフリーのエンコーダにより、アクチュエータは電源
投入後に位置を認識し、すぐに使用可能です。高い衝
撃/振動負荷に耐えるアブソリュートエンコーダです。 

製品情報

(1) 近日提供開始予定、(2) GEL 6505 との組み合わせ(1) 近日提供開始予定、(2) GEL 6505 との組み合わせ

驚きの省スペース - 非常に小さな隙間にフィット
GEL 6109アクチュエータは、その小さな
サイズにより、機械設計の自由度を向上
させることができます。

 

L = 76 / 96 [2.99 / 3.78]

d w

23.1 
[0.91]

40.2 
[1.58]

51 [2.01]

技術仕様
電源電圧 24 V～30 V DC

定格消費電力 2.6 A(最大 5A)DC24 V時

デューティサイクル (duty cycle ) %
で表示 (負荷に依存)

デューティサイクル = 25% (負荷トルク100%時) 
デューティサイクル ≦ 50% (負荷トルク低減時)

通信インターフェース：フィールドバス CANopen (CiA 402)、PROFIBUS-DP (V0/V1) (2)、IO-Link (1) 

通信インターフェース：  
産業用イーサネット (IE)

sercos III、POWERLINK、PROFINET IO/RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP

定格トルク出力シャフト 70 min-1の場合2.5Nmおよび5Nm

出力シャフト 中空軸、中実軸、特殊シャフトについてはお問い合せください

ハウジング材質 アルミニウム

重量 ≈ 1.25 kg / 44.09 オンス

動作温度範囲 -10 °C ～ +60 °C / 14 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 67

cULusレコグナイズドコンポーネン
ト、E196161

UL 61800-5-1 
CSA C22.2 番号 274-13

UL データ：保護クラス タイプ1

UL データ：周辺温度 0 °C ～ +55 °C / 32 °F ～ 131 °F

UL データ：動作温度範囲 -10 °C ～ +55 °C / 14 °F ～ 131 °FA+
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接続技術 HS

 

L = 91/111 [3.58/4.37]

d w

12.7 [0.50]
55.2 [2.17]

23.1 
[0.91]

66 [2.60]
接続技術　ST

A

A	 M12: IE通信インターフェース IN/OUT
dw	出力 シャフト径
L	 長さは形状によって異なります (技術情報参照)

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]

証明書

フィールドバス 
インターフェース

(1)

(2)

(2)

産業用 
イーサネット 

インターフェース
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製品情報

技術仕様
電源電圧 24 V～30 V DC

定格消費電力 3.6A (最大7.5A) DC 24 V時

デューティサイクル (duty cycle ) %
で表示 (負荷に依存)

デューティサイクル = 25% (負荷トルク100%時) 
デューティサイクル ≦ 50% (負荷トルク低減時)

通信インターフェース：フィールドバス CANopen (CiA 402)、PROFIBUS-DP (V0/V1)、IO-Link (1) 

通信インターフェース：  
産業用イーサネット

sercos III、POWERLINK、PROFINET IO/RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP

定格トルク出力シャフト 230 – 25 min-1の場合1.4～18 Nm

出力シャフト 中空軸、中実軸、特殊シャフトについてはお問い合せください

ハウジング材質 ステンレススチール、アルミニウム

重量 ≈ 1.60 kg – 3.50 kg / 56.44 oz – 123.46 oz

動作温度範囲 -10 °C ～ +60 °C / 14 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 67

cULusレコグナイズドコンポーネント、 
E196161

UL 61800-5-1 
CSA C22.2 番号 274-13

UL データ：保護クラス タイプ1

UL データ：周辺温度 0 °C ～ +55 °C / 32 °F ～ 131 °F

GEL 6110
高トルクの小型アクチュエータ

A

A

L = 126 / 166.5 [4.96 / 6.56]

L = 126 / 168.2 [4.96 / 6.62]
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中実軸

中空軸

説明
GEL 6110シリーズのアクチュエータは非常に小型、
および保護等級 IP 67を保証するステンレススチー
ル製またはアルミニウム製のハウジングが用意され
ています。アクチュエータは、カップリングを追加す
ることなく、中空軸を使用して取り付けられます。こ
れにより、アダプターの材料を節約し、設置奥行きを
最小にすることができます。このため、衛生面の要求
が高い環境およびスペースが限られている環境にお
いても、機械コンセプトに合わせて容易に組み込む
ことが可能です。 

接続
このアクチュエータは、24V ～ 30V DCの2つの電
源電圧を必要とします。ロジック回路の電源電圧は
制御電子回路に、パワー回路の電源電圧はモータ
ー用のパワー電子回路に供給されます。アクチュエ
ータはハイブリッドケーブル (SeGMo-Connect) 
を介してSeGMo-Boxに接続されます。SeG-
Mo-Connectは、バス通信およびアクチュエータ
への電源供給を行います。フィールドバスインタフェ
ースを内蔵したスタンドアローンユニットとして、プ
ラント制御システムに直接接続されます。このため
に、2本のフィールドバスケーブルおよび電源ケーブ
ルがドライブに接続されています。
オプションとして、保持ブレーキが内蔵されたドライ
ブを構成することができます。 

アブソリュートエンコーダ内蔵
磁気アブソリュートマルチターンエンコーダにより、
停電時や「緊急停止」後の原点復帰が不要です。バ
ッテリーフリーのエンコーダにより、アクチュエータ
は電源投入後に位置を認識し、すぐに使用可能で
す。高い衝撃/振動負荷に耐えるアブソリュートエン
コーダです。

(1) 近日提供開始予定(1) 近日提供開始予定

ステンレス
スチール

V2A

A/dw  寸法は出力シャフトによって異なります (技術情報参照)
L	 長さは形状によって異なります (技術情報参照)

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]

証明書

フィールドバス 
インターフェース

(1)

産業用 
イーサネット 

インターフェース
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GEL 6113
貫通型中空軸アクチュエータ

説明
貫通型中空軸を採用したGEL 6113アクチュエータ
は、フォーマット調整用ハンドホイールの直接交換
を可能にします。アクチュエータは、標準的なハンド
ホイールと比較して、機械シャフト上にわずかなス
ペースしか必要としません。軸方向の設置奥行きは
90mmと、非常にコンパクトです。この寸法には、機
械シャフトに接続するためのクランプリングがすで
に考慮されています。

接続
このアクチュエータは、24V ～ 30V DCの2つの電
源電圧を必要とします。ロジック回路の電源電圧は
制御電子回路に、パワー回路の電源電圧はモータ
ー用のパワー電子回路に供給されます。
アクチュエータはハイブリッドケーブル 
(SeGMo-Connect) を介してSeGMo-Boxに接続
されます。SeGMo-Connectは、バス通信およびア
クチュエータへの電源供給を行います。フィールド
バスインタフェースを内蔵したスタンドアローンユニ
ットとして、プラント制御システムに直接接続されま
す。このために、2本のフィールドバスケーブルおよび
電源ケーブルがドライブに接続されています。堅牢
なアルミニウム製ハウジングは保護等級IP 67を取
得しています。オプションとして、保持ブレーキが内
蔵されたドライブを構成することができます。 

アブソリュートエンコーダ内蔵
磁気アブソリュートマルチターンエンコーダにより、
停電時や「緊急停止」後の原点復帰が不要です。バ
ッテリーフリーのエンコーダにより、アクチュエータ
は電源投入後に位置を認識し、すぐに使用可能で
す。高い衝撃/振動負荷に耐えるアブソリュートエン
コーダです。

製品情報

DBA
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技術仕様
電源電圧 24 V～30 V DC

定格消費電力 4.1A (最大10　A) DC 24 V時

デューティサイクル (duty cycle ) %
で表示 (負荷に依存)

デューティサイクル = 25% (負荷トルク100%時) 
デューティサイクル ≦ 50% (負荷トルク低減時)

通信インターフェース：フィールドバス CANopen (CiA 402)、PROFIBUS-DP (V0/V1)、IO-Link (1) 

通信インターフェース： 
産業用イーサネット

sercos III、POWERLINK、PROFINET IO/RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP

定格トルク出力シャフト 55rpmの場合5Nm～10Nm

出力シャフト 貫通型中空軸 dw = 20mm

ハウジング材質 アルミニウム

重量 ≈ 3.50 kg / 123.46 オンス

動作温度範囲 -10 °C ～ +60 °C / 14 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 67

cULusレコグナイズドコンポーネント、 
E196161

UL 61800-5-1 
CSA C22.2 番号 274-13

UL データ：保護クラス タイプ1

UL データ：周辺温度 0 °C ～ +55 °C / 32 °F ～ 131 °F

UL データ：動作温度範囲 -10 °C ～ +55 °C / 14 °F ～ 131 °F

C E

(1) 近日提供開始予定(1) 近日提供開始予定

証明書

フィールドバス 
インターフェース

(1)

産業用 
イーサネット 

インターフェース

A	スライドベアリング
B	 右トルクアーム
C	クランプカップリングは両側から取り付け可能
D	機能アース (固定ネジ M4)
E	 出力シャフト
L	 長さは形状によって異なります (技術情報参照)

STEPファイルは、support@lenord.de 
からご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]

29SeGMo ソリューション カタログ28



独立した安全なIndustrie 4.0インターフェース
により、プラントのコンディションモニタリング
が可能

プロセス監視および品質保証
バスインターフェースにより、目標位置の
指定だけでなく、実際の位置を制御シス
テムに送り返すことも可能です。これに
より、接続されたすべての手動送り軸を
監視し、トレースすることが可能です。正
しくフィードバックされた後に、制御シス
テムは起動命令を出します。不良品およ
び梱包された商品の破損を回避するこ
とができます。

SeGMo-Box
アクチュエータおよび位置表示器の中央管理

概要
制御盤またはプラントに取り付けるための分散型制
御ユニットは、シンプルで一貫したシステム統合を可
能にし、バス接続デバイスの数を減らすことができま
す。プラント制御システムとの通信を確保し、アクチ
ュエータを制御します。SeGMo-Boxには以下の仕
様があります： 

	� 最大5台のアクチュエータに対応する小型ユニット
として (GEL 6505)。Boxは分配器として、接続さ
れたドライブの電力分配を行います。

	� 最大17台のアクチュエータ/48台の位置表示
器を搭載可能なモジュール式SeGMo-Box 
(GEL 65M) として。  
 
4スロットと9スロットを自由に選択できる2種類
のベーシックハウジング。

特徴
	� 温度範囲 0 ℃ ～ 60 ℃
	� 保護等級 IP 20/IP 69K
	� 統合された通信インターフェース 

長所
	� 簡単に運転を開始できるSeGMo-Positioning/

SeGMo-Assist
	� SeGMo-Support Tool/SeGMo-Webによる快

適な設定作業
	� 接続されたドライブのパワーマネージメント
	� オプションのネットワーク接続により、 

Industrie 4.0アプリケーションおよび遠隔保守
に対応 (GEL 65M) 

適用領域
	� 梱包機
	� 食品・ボトリングプラント
	� 木材・プラスチック加工機
	� 印刷機・製本機
	� 広範な生産プラント

GEL 65MGEL 6505
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GEL 6505
分散型制御ユニット

説明
SeGMo-Systemの設定は、一般的にプラント制御
システムを通じて行われます。インテリジェントな
SeGMo-Boxおよびプラント中央制御システムとの
通信のために、一般的なフィールドバスおよび産業
用イーサネット通信インターフェース用のプラグイン
モジュールが用意されています。プラグインモジュー
ルは、型式コードにより、組み立てた状態で納入す
ることが可能です。 

機能
アクチュエータ1台につき3個のLEDで電源や通信
の状態を表示します。故障時や点検時には、LED
の下にあるボタンで電源電圧や通信のON/OFFを
切り替えることが可能です。また、エラーの確認お
よび手動によるリセットもプッシュボタンで行うこ
とが可能です。一部のパラメータは、サービス用に
SeGMo-BoxのUSBポートからSeGMo-Support 
Toolを使用して読み出し、設定することが可
能です。アクチュエータのハイブリッドケーブル
は、SeGMo-Box内で直接接続されています。電子
ヒューズを内蔵することにより、ボックスの安全な
稼働が確保されます。 
アクチュエータの最大消費電力は、パワーマネージ
メントによってパラメータ化することが可能です。
接続作業完了後、SeGMo-Boxはシステムパラメー
タを確認します。その後、プラント制御システムとの
接続がなくても、アクチュエータは自動的に設定さ
れます。

構造
電源回路およびロジック回路への電源供給は、共
通の接続または2つの独立した接続のいずれかを
採用しています。電源回路とロジック回路を別々に
供給することにより、例えば「緊急停止」時には、
内部通信を遮断することなくアクチュエータのモー
ター電圧を遮断することができます。機械指令に従
った要求事項に基づいて、アクチュエータのモータ
ー電源は、認証されたセーフティリレーによりプラ
ント側で切り替えることができます。ドライブとボッ
クス間の内部通信に影響を与えないため、ドライブ
の状態監視はそのまま保証されます。この方法によ
り、ドライブの電源を安全に切ることが可能です。

製品情報

技術仕様 GEL 6505 A GEL 6505 B
電源電圧 (ロジック回路) 20V～30V DC、最大1A	

電源電圧 (電源回路) 24 V～30 V DC

定格消費電力 (電源回路) 接続するドライブの台数や負荷によって異なります

通信インターフェース：フィールドバス CANopen、PROFIBUS-DP (V0/V1)

通信インターフェース： 
産業用イーサネット

sercos III、POWERLINK、PROFINET IO/RT、EtherCAT、EtherNet/IP

取り付け位置 DINレール 湿潤領域

ハウジング材質 アルミ鋳造 ステンレススチール 1.4301

重量 ≈ 1.00 kg / 35.27 オンス ≈ 4.50 kg / 158.73 オンス

動作温度範囲 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 20 IP 69K

UL データ：ファイル番号 E483619	

UL データ：周辺温度 0 °C ～ +55 °C / 32 °F ～ 131 °F 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

UL データ：保護等級 IP 20 IP 68

UL データ：保護クラス – タイプ1
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証明書

フィールドバス 
インターフェース

産業用 
イーサネット 

インターフェース
STEPファイルは、support@lenord.de
からご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]
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GEL 65M
モジュール式分散型制御ユニット

説明
モジュール式のSeGMo-BoxGEL 65M
は、SeGMo-Systemの分散型制御ユニットです。 
プラント中央制御システム (PLC) との通信には、産
業用イーサネット インターフェースを利用できます。
モジュール式の設計により、用途に応じた組み合わ
せが可能です。ベーシックハウジングには2つのサイ
ズがあります。2つのベーシックハウジングを組み合
わせることで、最大17台のアクチュエータ、または最
大48台の位置表示器を接続することが可能です。
モジュール式のSeGMo-Boxには、アクチュエータ
と位置表示器の組み合わせが可能です。オプション
のネットワーク接続を追加すれば、モジュール式の
SeGMo-BoxはIndustrie 4.0アプリケーションに最
適で、産業用イーサネットフィールドバスに影響を与え
ずにシステムの遠隔保守を可能にします。

機能
プラグインモジュール1台につき4個のLEDで電源や
通信の状態を表示します。デバイスはボックス上で
自動的に認識され、パラメータ化され、設定されま
す。一部のパラメーターは、オプションのネットワー
クインターフェースまたはUSB接続で読み出し、設定
することが可能です。可視化には最新のウェブイン
ターフェースを採用しています。接続されたデバイス
のケーブルは、モジュール式のSeGMo-Boxに直接
接続されます。電子ヒューズを内蔵することにより、
ボックスの安全な稼働が確保されます。 
アクチュエータの最大消費電力は、パワーマネージ
メントによってパラメータ化することが可能です。接
続作業完了後、モジュール式のSeGMo-Boxはシス
テムパラメータを確認します。その後、プラント制御
システムとの接続がなくても、アクチュエータは自動
的に設定されます。

構造
電源は、装備されているプラグインモジュールごと
に別々に用意することが可能です。
電源回路とロジック回路を別々に供給することによ
り、例えば「緊急停止」時には、内部通信を遮断す
ることなくアクチュエータごとに電圧を遮断するこ
とができます。機械指令に従った要求事項に基づい
て、アクチュエータのモーター電源は、認証された
セーフティリレーによりプラント側で切り替えること
ができます。ドライブとボックス間の内部通信に影
響を与えないため、ドライブの状態監視はそのまま
保証されます。この方法により、ドライブの電源を安
全に切ることが可能です。

製品情報

技術仕様 GEL 65M5 GEL 65M0
電源電圧 (ロジック回路) 24V～30V DC、最大2.0A 24V～30V DC、最大3.25A

電源電圧 (電源回路) 24 V～30 V DC

定格消費電力 (電源回路) 接続するドライブの台数や負荷によって異なります

通信インターフェース： 
産業用イーサネット

sercos III (1)、POWERLINK、PROFINET IO/RT、EtherCAT、EtherNet/IP、Modbus/TCP (1)

ハウジング材質 アルジンク鋼板

重量 ≈ 1.60 kg / 56.44 オンス ≈ 2.70 kg / 95.24 オンス

動作温度範囲 0 °C ～ +60 °C / 32 °F ～ 140 °F

保護等級 IP 20
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(1) ご要望に対応します

Industrie 4.0

Webサーバー

産業用 
イーサネット 

インターフェース
A	取り付け様式 A (マウンティングブラケット)
B	 シールド端子
C	ケーブルガイド
D	取り付け様式 B (トップハットレールアダプター)

STEPファイルは、support@lenord.de
からご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]

35SeGMo ソリューション カタログ34



カスタマイズされた快適な接続： 
SeGMo-Connectを使用して、アクチ
ュエータおよびSeGMo-Boxの配線
を非常に簡単に行うことができます。

SeGMo-Connect
SeGMo-System用接続ケーブル

概要
	� SeGMoアクチュエータを簡単に接続するための

構成可能なハイブリッドケーブル
	� 電源供給およびバス通信のためのバスエレメント

を内蔵したM17またはM23コネクタ
	� クイックカップリングで簡単に分離可能なコネ

クタ
	� スタンドアローンで使用するためのSeGMoアク

チュエータ電源供給用 

特徴
	� 高電磁両立性(EMCハウジングシールド)
	� 耐電流性 (DIN EN 60512 準拠)
	� 長さ3m～20m

長所
	� 配線工数の削減
	� 各接続状況に対応可能
	� SeGMoアクチュエータのSeGMo-Boxまたはモ

ジュール式SeGMo-Boxとの接続時の時間短縮

SeGMo-Connectとの併用

アクチュエータ ハイブリッドケーブル 分散型制御ユニット

オープンケーブル端コネクタ

コネクタタイプ M17

コネクタタイプ M23 

スプリング式端子コネクタ

コネクタの設置スペースへの突出量は
わずか55mm

BZK コネクタタイプ M17 BZK コネクタタイプ M23
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BZK 17および23
あらゆるアプリケーションに対応する堅牢なコネクタ

説明
データや電力を安全に伝送するには、堅牢なコネク
タが必要です。
SeGMo-Connectシリーズのコネクタは、さらにUL
認証も取得しており、これによりSeGMo-System
の製品ラインアップが完成します。

製品情報

技術仕様 コネクタタイプ 23 コネクタタイプ 17
コンタクトタイプ  
(カップリング/コネクタ)

ピン/ソケット

ハウジング材質  
(カップリング/コネクタ)

真鍮ニッケルメッキ (その他ご要望に応じます) 真鍮、亜鉛ダイカスト、プラスチックコーティング

ユニオンナットの材質 真鍮ニッケルメッキ –

保護等級 IP 66/IP 67

認証 cULusレコグナイズドコンポーネント (No. E247738)
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SeGMo-Connectは自由に構成するこ
とができ、接続が快適に行えるようにカ
スタマイズされ、あらかじめ組み立てら
れています。これにより、システム全体が
素早く接続されます。

La
nt
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h

証明書

STEPファイルは、support@lenord.deからご請求ください
すべての寸法の単位はmm [インチ]

コネクタタイプ 17

コネクタタイプ 23

カップリング

カップリング

コネクタ

コネクタ
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1965年
オーバーハウゼンの 
地下室にLenord, 
Bauer & Co. GmbH 
を設立

1999年
船舶用トランスミッシ
ョンの過酷な運転条
件下で威力を発揮す
るポールホイールポ
ジションセンサおよ
びスピードセンサ

1993年
工作機械の高精
度・高速化のための
センサー

2019年
エレクトロモビリ
ティのためのセン
サー技術：  
同期・非同期モ
ーターの効率的
な駆動制御

1973年
オーバーハウゼンに 
本社を建設

2008年
梱包機の駆動技術：
アクチュエータの第
一世代を市場に投入

2012年
グラッドベックの新
生産工場の落成式
が行われる

2011年
国際化の推進：
上海に現在の子
会社を設立

1996年
鉄道輸送のための
堅牢で摩耗しない
センサーソリュー
ション

2021年
Lenord+Bauer  
イタリアとアメリ
カがスタート

コンピテンスをお客様の味方に
お客様の技術的なアドバンテージになる当社のノウハウ

未来の市場において世界中で事業展開

当社は、モーションセンサーおよび統合駆動技術の分野で国際的に活躍
するスペシャリストです。モビリティ分野および機械分野における技術的
に優れたソリューションを開発、生産、販売しています。当社の製品は、
高速鉄道の安全運行、最小限の労力での梱包機のセットアップ、ツールス
ピンドルの精度の高い監視、乗用車の電気駆動装置のエネルギー効率
的な制御を実現します。お客様には約60年にわたり、当社の高い技術コ
ンサルティング能力および応用知識にご満足いただいています。
センサーおよびアクチュエータを効率的に統合し、信号をインテリジェン
トに付加価値機能へ変換し、これにインタラクティブにアクセスできるよ
うにしようとお考えでしたら、当社はお客様の適切なパートナーです。当
社の製品を通じて、データストリームを起点に使える情報にします。これ
により、お客様のシステム環境に直感的に組み込むことが可能です。 
低いライフサイクルコストにより、高い可用性および未来のデジタルセキュ
リティをお客様に提供することができる、当社の実績をご信頼ください。 
Lenord+Bauer – Finding solutions. Founding trust.

高い品質基準
優れた製品品質および高い信頼
性を確保するため、一貫したプロセ
ス状況を保ち、DIN EN ISO 9001, 
DIN EN ISO 14001, DIN EN ISO 22163 
(IRIS) に基づいて認証されています。こ
れは毎年、外部機関によってモニターさ
れ確認されます。また、サプライヤーとし
ての監査ももちろん可能です。

41SeGMo ソリューション カタログ40



お客様に最適なソリューション
自動化プロジェクトのための個別コンサルティング
生産性向上のために、既存プラントの自動化を進めたいとお考えです
か。部品の交換、最先端技術の追加、手動ユニットの交換などで実
現できます。お客様のレトロフィット・プロジェクトに関して、当社の営
業部門がコンサルティングいたします。効率性、可用性、作動信頼性
を最適化いたします。
また、当社は新規開発にも適したパートナーです。お客様のアプリケ
ーションにおけるSeGMo-Systemの使用については、当社までお問
い合わせください。

情報を素早く入手
製品カタログ、技術情報、製造者宣言、証明書など、お探しのものが必ず
見つかるダウンロードエリアです。また、新規導入または改造をお考えの
お客様には、ご要望に応じて当社のSTEPファイルをご提供いたします。   

www.lenord.de/en/service/download-area

プロジェクトのすべての段階におい
て、お客様にアドバイスとサポートを
提供いたします。
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Official Lenord+Bauer sales partner

お問い合わせ窓口
福田交易株式会社 モーションドライブ部 
 

www.fukudaco.co.jp/contact
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モーションセンサーおよび統合駆動技術

Lenord, Bauer & Co. GmbH 
 
Dohlenstrasse 32 
46145 Oberhausen 
ドイツ 
電話：+49 (0)208 9963 0 
www.lenord.de

Lenord+Bauer
Automation Technology (Shanghai) Co.,Ltd. 
Block 42, Room 302, No.1000, Jinhai Road 
201206 Shanghai 
中国 
電話：+86 21 50398270
www.lenord.cn

Lenord+Bauer Italia S.r.l. 
 
Via Gustavo Fara, 26 
20124 Milano 
イタリア 
電話：+39 340 1047184 
www.lenord.com

Lenord+Bauer USA Inc.
32000 Northwestern Highway 
Suite 150 
Farmington Hills, MI 48334 
米国 
電話：+1 248 446 7003 
www.lenord.com 

全世界で販売 
世界各地の販売拠点


